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1.1. ELECCION TIPO DE MAQUINARIA

Informacion Declaracion de Conformidad:

Fecha de fabricacion > 2002.
Diseno segun UNE 280, otras UNE.
Declaracién CE de Tipo.

Criterios de eleccién previos:

Presencia de trafico rodado.

Presencia de lineas eléctricas aéreas.

Trabajos en zonas con baja luminosidad: Tuneles, trabajos nocturnos, etc.
Condiciones climaticas y ambientales.

Condiciones orograficas del terreno: Pendiente, compactacion, etc.

Tipo de trabajo a realizar: Utilizacion de maquinaria auxiliar, tipo de carga.
Galibo en la zona de trabajo.
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1.1. ELECCION TIPO DE MAQUINARIA: DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

{DECLARAGAO DE CONFORMIDADE CE / CERTIFICATE OF CONFORMITY WITH EC-DIRECTIVES)

| .
| Nnmhre y direccion del constructor o su representante autorizadc en la comunidad

(Nomncemerew nstruler ou do ey

niro ds
| Name and adress of manutacturer or thier aulliornsed agents within Ilm Err.vpeln menunny)

| HAULOTTE Group Siége Social HAULOTTE GROUP

] é.; :éronniére ZA HARFLEUR BP 27
9 CREU:

| 42152 L'HORME Cedex ;"5291 ?:%Eu%%’?

1 FRANCE FRANCE

| Daclara que la maquina doscrita a continuacion:

5

| (Dectarn que 2 maquina abaso citace / Declares (hat the tachnical installation descnbed balow)

S o e O ot Th e s s B S AS

" Modelo itype) - HAZB0PX W—“ ggq
| N de senge {Numero de serie/ Senal Number) . AD118713 —_—
. Es conformea las disposiciones de la dmac!wa maquinas 98/37/CE moadificada
de by direct;
EC oy Uamclfveamrfecfl’ hrectiva maql Conforms to the provisians set out in the amended

Esta
mas amba caducar dichs deciaracion.

N* de certificado . {N* do cenificsdo / Cartifcate n") 0526 760A 4240 10 05

Esta maquina es ldéntica al modelo que ha sido objeto de un examen CE de tipo por el
organismo notificado

Esta maguina € identica uo modela objccia do um exame CE dc tipo efeciado pelo nrgaa robficado

This machinery is identics! 1o the model Ihut was tested in an EC type-exaninationny the sppeintod body)

ORGANISMO NOTIFICADO : (Orgao autorizado / autorized certification body)
CENTRE TECHNIQUE DES INDUSTRIES MECANIQUES

52 Avenue Felix l.oual BP 80067
60304 SENLIS CEDEX

.

Es conform igualmente a las disposiciones de la directiva 2000/14/CE referente a la emision de ruido

en el medio ambiente en caso da utiizacion des equipo en al exterior.
{Esta om com 05 da direcuva 2000/ HCE referenta A emissdo de ruido pelo equipamento no.

meio amhienie quands uliizada no exlarior / Is also in accordance with tha clauses contained in the EC Outdoor Noise Dvective (2000/14/EC)

- Methode de mesure (Método de medigao / Measuring methods) EN 3744:1995
- LWA. nivcl de potencia acu:hca garantia (Wevel 98 potbnim acusiics garanuds f sound ievel guaraniaer) 108 d8
- LWA, mivel de pi iea minimo/méxi {hivel de potenzie . minl max ) 104 7 106 dB
* Es conforme iguaimente a las disposiciones de la directiva 89/336/CEE referente a la
compatibilidad electomagnética.
(Esla om cein 35 disposicnes da dirocliva BIIIWCEE 1 compotibiiidade slectromagnetica
Isin with the cania m ECC Diroclive na. BE/A3E/EEC on eluckol lic compability)

" Es conforme a las principales exigencias de las siguientes normas armonizadasy
EN 280y EN 954,
(Esta em conformi €om os req principsis das segui nermas h;
alsn kifils the principal raquiremnents of the lollowing harmonised stsndards | EN 280 et EN 954)
ULOTTE &am_ FOC SR

das EN 280 o EN 854

Expedidoen LE CREUS®W Cedex  04/12/07 Resizado  (ECREUSEMGeflany, = B8P 27

71201 LE CReusor

¥.DUPUY g -
1 Director Division da'divisao de, Managing Direclor) g gﬂ 8577 9700
Firma Assina nalures 388 77 87 47

des anexo i-a de 1 directivh dos conseo 98/37/EEC. Toda madohcation de ia maguing descrla

cumgla con las exig

® -
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Diesitee PO Bax 27,

Camiorth,

Lancashire,

LAs 1GA
S de CENIIOPAT
Fesrmnmts § i R lica B ide

EN292 part 1 & 2; ENA18; pr EN280

Por el presente declaramos que la unidad
mencionada cumple los requisitos de la normativa
para maguinaria 98/37/EEC, y la normativa EMC

B9/336/EEC.
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1.2. ELECCION TIPO DE MAQUINARIA: CONDICIONES DEL ENTORNO

A —\-J\.s

* Medidas Preventivas a considerar:
— lluminacién zona de trabajo. Luminoso rotativo en maquina.
— Deslumbramientos al operario durante el manejo de la PEMP.
— Senalizacién adicional en caso de ocupacién de la via publica.

— Interferencia con otros vehiculos y maquinaria de obra. Balizamiento de zona de
actuacion.

— Tener en cuenta la capacidad portante de la zona de paso de la maquina.
— Ej.Una ODT (2 1000) Clase 60 tiene una resistencia de 6000 Kg/m2 por m.l.
— Ej. Resistencia forjado edificacién 250 kg/m2.

® -
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1.3. ELECCION TIPO DE MAQUINARIA: TIPO DE TRABAJO A REALIZAR

PLATAFORMA
TIPO B

Rl
3001 1
S0 0

* Medidas Preventivas a considerar:
— Magquinaria auxiliar a emplear.

— Colocacién de elementos en
fachadas o cubiertas.

— Tipo de terreno y accesos
disponible.




1.4. RIESGO DE VUELCO: PENDIENTE ZONA DE TRABAJO

PENDIENTE
MAXIMA DE USO
SEGUN MANUAL

* Medidas Preventivas a considerar:

Eleccion segun desnivel de trabajo. Longitudinal y transversal.

Inspeccidon de zona de trabajo y zona de desplazamiento.

Prevision de maquina con estabilizadores, ejes extensibles, bloqueo de
suspension.

Eleccidén segun longitud de ejes, ancho de maquina y altura del c.qg.

Tipo de maquina 1,2,3. Eleccion segun peligrosidad del trabajo.

NOTA: 3 ° equivale a 0,052 rad: Pendiente de 5,2 %
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1.4. RIESGO DE VUELCO: CONTROL DEL RIESGO DE VUELCO

3.2.4 - Control de la inclinacién

En posicién de trabajo (maquina desplegada), la caja de control de ﬁ ) _
pendiente emite una sefial sonora cuando se alcanza la inclinacién * No elevar la plataforma ni conducir con la plataforma ele-
maxima admisible. Si esta situacién persiste, después de una vada cuando ee esta sobre una eupericie inclinada, des-

temporizacibn de 1 a 2 segundos, los siguientes movimientos son

g pareja o blanda.
cortados: elevacién y bajada de la pluma, elevacion pendular, salida de

telescopio y traslacion. * Antes de conducir scbre pisos, guam&a. camiones u olrlas
Cuando el telescopio esta completamente replegado, los movimientos de superficies, comprobar la capacidad de carga de las mis-
elevacion y de bajada de la pluna son posibles. mas,

Para recuperar el uso de la traslacion, se tienen que replegar todos los h + Nunca exceder la capacidad mdxima de la platatorma,
elementos de elevacion. Desplazar entonces la maquina para encontrar

Distribuir las cargas de modo uniforme sobre la superiicie
de la plataforma.

OBSERVAR : Cuando la maquina esté replegada (telescopio replegado, No elevar la plataferma ¢ conducir en una posicién ele-
pluma bajada y pendular bajo la horizontal, la pendiente vada a mence que la maquina esté en supericies firmes y
es tolerada. No suena ninguna alarma. parejas y se encuentre bien apoyada,

Mantener &l chasie de la maquina a una distancia de al
menoe 0,6 m (2 #) de los agujeros, baches, barrancos,
obstrucciones, basura, agujeros oculloe y otros peligros
potenciales en el suelo/superficie

una pendiente admisible.

Eleccion del tipo de
maquina mas segura
segun tipo de trabajo
y superficie.

+ Plataforma Tipo 1: La traslacion sélo es posible si la PEMP se encuentra
en posicion de transporte.

+ Plataforma Tipo 2: La traslacion con la plataforma de trabajo en posicion
elevada sélo se controla por un érgano situado sobre el chasis.

+ Plataforma Tipo 3: La traslacion con la plataforma de trabajo en posicion
elevada se controla por un érgano situado sobre la plataforma de trabajo.
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1.4. RIESGO DE VUELCO: CALCULO MOMENTO DE VUELCO

W11

Pring

n=my=1,0
mex1,0

S 1 *1,0

S>%10

Pen :
diente ma)ﬂ-ma 8o

Ejemplo 4

« Calculo estabilidad PEMP:

Linea de vuelco: Vertical "2 contacto
neumatico con el suelo

Momento estabilizacion (izda. Linea
vuelco) > Momento vuelco (dcha. Linea)
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1.4. RIESGO DE VUELCO: CALCULO MOMENTO DE VUELCO

. Comentarios:

— Gran parte del brazo por detras de la linea
de vuelco para esa posicion.

— Recomendable para trabajos en esa
posicion.

— No recomendable para trabajos con brazo
horizontal extendido.

Comentarios:

Gran parte del brazo por delante de la linea
de vuelco. Momento vuelco maximo.

Carga maxima en cesta.

Peligro de golpeo y desestabilizacion con
encofrado.

o Y
COMSA 1S53

10




1.4. RIESGO DE VUELCO: CALCULO MOMENTO DE VUELCO

Comentarios:

Gran parte del brazo por detras de la linea
de vuelco para esa posicion.

Recomendable para trabajos con brazo
extendido horizontal.

La desalineacion de la rueda delantera

retrasa la linea de vuelco y disminuye el
momento estable.

. Comentarios:

Gran parte del brazo por delante de la linea
de vuelco para esa posicion.

Momento de estabilidad bajo.

No recomendable para trabajos con brazo
horizontal extendido.

COMSA
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1.4. RIESGO DE VUELCO: CALCULO MOMENTO DE VUELCO

. Comentarios:
— Comprobar las dimensiones de la distancia
entre ejes y de la anchura maxima.

— La posicion mas segura es la que ofrezca
mayor distancia entre el neumatico exterior
y el c.g. del chasis.

— Los vuelcos suelen producirse lateralmente
con mayor frecuencia.

IES’@:‘]

12




1.4. RIESGO DE VUELCO: CONSIDERACIONES ESPECIFICAS DEL MANUAL DE USO

INCORRECTA
DISTANCIA A
BORDE DE
EXCAVACION

No elevar la plataforma ni conducir con la plataforma ele
vada cuando ee esta sobre una superlicie inclinada, des-
pareja o blanda.

= Antes de conducir sobre piscs, puentes, camiones u olras
superficies, comprobar la capacidad de carga de las mis-
mas,

* Nunca exceder la capacidad maxima de la platalorma.
Distribuir las cargas de modo uniforme sobre la superficie
de la plataiorma.

* No elevar la plataforma o conducir en una posicién ele-
vada a menos que la maquina esté en supericies firmes y
parejas y se encuenire bien apoyada,

+ Mantener el chasie de la méquina a una dislancia de al
menos 0,E m (2 H) de los agujeros, baches, barrancos,
obetrucciones, basura, agujeros oculloe y otroe peligros
potenciales en el suelo/supericie

| L L]

2 1 0 1 2 3 4 5 6 7 8 910 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

13
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1.4. RIESGO DE VUELCO: DISPOSITIVO DE NIVEL DE INCLINACION

 Medidas Preventivas a considerar:
— La PEMP debe estar provista de un nivel de burbuja para indicar si la
inclinacion del chasis esta en los limites.
— Este dispositivo ha de estar protegido contra deterioro o desajuste
accidental,
— La PEMP debe emitir una sefal sonora audible para advertir cuando se
alcanzan los valores limites de inclinacion.

— La PEMP dispondra de un dispositivo que impida su utilizacién al
sobrepasar los limites de inclinacién.

® -
COMSA IS0
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1.4. RIESGO DE VUELCO: UTILIZACION DE ESTABILIZADORES

INCORRECTA
COLOCACION DE
ESTABLIZADORES

e Medidas Preventivas a considerar:
— Los estabilizadores han de colocarse sobre durmientes o base rigida.
— No situarlos sobre terreno directamente

15
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1.5. CONDICIONES METEOROLOGICAS: CARGAS DEBIDAS AL VIENTO

» Medidas Preventivas a considerar:

— La utilizacion de una PEMP en el exterior esta
garantizada para una velocidad de viento de
12,5 m/s ( 45 km/h) como minimo.

— Esta limitacion ha de estar claramente
senalizada en la maquina.

— Hay que tener en cuenta el efecto venturi en los
estrechamientos de las zonas de trabajo
(lugares angostos, desmontes y trincheras,
pasos bajo viaductos). Una velocidad de viento
ambiental de 30 km/h se puede duplicar en esas
zonas.

— En el caso de disponer sobre la plataforma de
materiales con elevada superficie (uralita,
chapas, etc) habra que dividir la Vmax entre el
coef. 1,4.

o
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1.6. EMPLEO DE PEMP PARA TRABAJOS AUXILIARES. FUERZA MANUAL.

« Medidas Preventivas a considerar:

— La carga nominal de peso de persona para el
calculo de una PEMP es de 80 kg y 40 kg
para herramientas y materiales.

— El valor minimo de la fuerza manual es 200 N
para plataformas de 1 trabajador y 400 N
para PEMP de 2 personas.

— Trabajos con potencial F< 200 N: Soldadura,
utilizacion de taladros, radiales, herramienta
manual, etc.

— Trabajos con potencial F> 200 N: Manejo de
cubilote de hormigén, manguera de
gunitado, manguera de bombeo, Illaves
dinamométricas, martillo neumatico, etc.

o Y
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1.7. SISTEMAS DE SEGURIDAD: SISTEMAS DE CONTROL DE CARGA Y MOMENTO

'“’““mcln

al mé.mma

Fuerza later

Derm ti
: tida 4“"’3 Platafo

e KQ;
‘ ‘aﬁ'ikﬁ

* Medidas Preventivas a considerar:

— EI sistema de control de carga ha de impedir cualquier movimiento de la
plataforma después de alcanzar la carga nominal y antes de alcanzar el
120%.

— Alarma sonora y visual hasta disminuir la carga impide el movimiento.
— Idem. Con sistema de control de momento para las tipo B.
— Dispositivo de descenso en caso de averia (bombin manual) en el chasis.

® -
COMSA IS0
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1.8. PARTES MOVILES Y SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO DE LA PEMP

« Medidas Preventivas a considerar:

Sistemas de mandos progresivos.

Resguardos contra movimientos involuntarios.
Riesgo de atrapamiento y golpeo de manos.
Sistema de parada de emergencia.

Sistema de aviso acustico en plataforma (claxon).

COMSA 15'5’5_16
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1.8. PARTES MOVILES Y SISTEMAS DE ACCIONAMIENTO DE LA PEMP

* Medidas Preventivas a considerar:

— Peligro de atrapamiento en cremallera /
cadena.

— Peligro de atrapamiento de pies durante el
giro.
— Peligro de atrapamiento en la tijera durante

el descenso. Dispositivo de interrupcion de
descenso.

20




1.9. REQUISITOS DE LA PLATAFORMA DE TRABAJO

« Medidas Preventivas a considerar:

— Sistema de apertura con anclaje y hacia el
interior.

— Liston superior 1,1 m, intermedio 0,55 y
zo6calo de 0,15 m.

— Suelo antideslizante y con salida de agua.

— Sistema de parada tipo “hombre muerto”.

— Senalizaciéon (amarillo-negro) partes
salientes.

— Libro de instrucciones y mantenimiento en
cabina.

o Y
COMSA 1S53
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1.10. CONDICIONANTES PARA LA CIRCULACION DE LA PEMP

* Medidas Preventivas a considerar:

— Eleccion segun zona de trabajo sobre
terreno, hormigoén, aglomerado.

— Velocidad de traslacion limitada a 0,7 m/s.

— Prevision de existencia de desniveles,
bordillos, etc.

— Trabajos en interiores / exteriores.

— Ruedas tipo Macizo.

— Estado desgaste neumaticos.

— Traccién a 2 o 4 ruedas.

— Giro en 2 o0 4 ruedas durante la conduccion.
— Freno en 2/ 4 ruedas.

— Ejes antideriva en las ruedas con giro.

@



1.10. REQUISITOS ESPECIFICOS DEL MANUAL DE USO PARA LA CIRCULACION DE
LA PEMP

1.2.1 - Operadores

Los operadores deben tener méas de 18 afios, deben ser titulares de una
autorizacion de conduccién expedida por su empresario tras verificacion

de su aptitud médica y tras una prueba préctica de conduccién de la
barquilla

Deben ser como minimo dos con el fin de que uno de ellos pueda:
* Intervenir rapidamente en caso de necesidad.
* Tomar los mandos en caso de accidente o de averia.

+ Vigilar y evitar la circulacion de las maquinas y peatones alrededor de
la barguilla.

+ Guiar al conductor de la barguilla si fuera necesario.

@
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1.11. SITUACIONES DE OBRA: UTILIZACION INSEGURA DE LA PEMP

* Normas para utilizacién segura:
— No emplear la PEMP como medio acceso.
— No trabajar en la misma vertical.
— No emplear la PEMP como grua.
— Prohibicién de anadir elementos como suplementos.

— Cualquier posible utilizacion en condiciones diferentes a las recogidas en el
manual de uso han de justificarse técnicamente y adecuarse la evaluacion de
riesgos.

® -
COMSA IS0

24




1.11. SITUACIONES DE OBRA: UTILIZACION INSEGURA DE LA PEMP

EERwr g
N BTN S

 Normas para utilizacién segura:

— No emplear la PEMP en la cercania de otras maquinas o cargas suspendidas con
posibilidad de vuelco.

— No utilizar la tijera como medio de acceso.

— No sobrecargar la PEMP ni transportar materiales que puedan desprenderse.

— Respetar las distancias de seguridad contra elementos en tensién segun RD 614/2001.
— Llevar al dia las revisiones diarias de la maquina y el mantenimiento preventivo.

25
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2. UTILIZACION DE SISTEMA DE SUJECION ANTICAIDAS SOBRE LA PEMP

* Interpretacion normativa:

— La UNE EN 280 no contempla el riesgo de caida en altura al disponer la maquina de
proteccién colectiva. No hace mencién al empleo de arnés.

— Segun la NTP 634: Los operarios mantendran siempre los 2 pies sobre la plataforma y
emplearan cinturén de seguridad o arnés debidamente anclado.

— Los manuales de uso varian en interpretacion: Recomiendan / Obligan.

— Tipo de arnés Anti caidas con absorbedor EN 363. No se contemplan en la norma sobre
PEMP.

— Sistema de anclaje segun EN 795. No se contemplan en la norma sobre PEMP.

® -
COMSA IS0
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3. APLICABILIDAD DEL PLAN DE SEGURIDAD Y SALUD PARA EL EMPLEO DE PEMP

Contenido del PSS:

- Planificacién preventiva genérica sobre los riesgos y medidas preventivas en el
manejo de la PEMP.

- Definicién especifica sobre la utilizacion de PEMP en determinadas unidades de
obra: Trabajos de encofrado, Trabajos en cubiertas, Trabajos en estructura
metalica, etc.

- Evaluacién de riesgos y medidas preventivas especificas para estas unidades de
obra y complementarias respecto de la planificacion preventiva genérica.

- Posibilidad de aplicar el Anexo Il del RD 1215/97: “Los equipos de trabajo sélo
podran utilizarse de forma o en operaciones o en condiciones no consideradas
por el fabricante si previamente se ha realizado una evaluacién de los riesgos
que ello conllevaria y se han tomado las medidas pertinentes para su eliminaciéon
o control.”

27
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3. APLICABILIDAD DEL PLAN DE SEGURIDAD Y SALUD PARA EL EMPLEO DE PEMP

Contenido del PSS:

Consideraciones posibles a incluir en un PSS para el uso de una PEMP:

- Utilizacion de luminosos rotativos en PEMP en trabajos nocturnos e
interiores de tuneles.

- Senalizacién y balizamiento especifico de la zona de trabajo. Uso de conos,
paneles direccionales, etc.

- Galibos maximos contemplados respecto a estructuras, respecto a lineas
aéreas eléctricas.

- Definiciéon de la necesidad de utilizacion de arnés de sujecidn / anticaidas
segun el trabajo a realizar.

- Determinacion de la presencia y vigilancia del Recurso Preventivo.

28
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4. ITINIERARIO FORMATIVO PARA EL EMPLEO DE UNA PEMP

Requisitos legales genéricos para la formacion de PRL.:

- Ley PRL. Art. 19: Formacion tedrica y practica, suficiente y adecuada, en materia
preventiva para nuevas tecnologias o cambios en los equipos de trabajo.

-  RD 1215/97: Art. 5: Formacion e informacion adecuada. Informaciéon suministrada
por el fabricante a disposicion de los trabajadores.

- RD 1627/97. Anexo IV: Instalaciones, maquinas y equipos en obra: Ser
manejados por trabajadores que hayan recibido una formaciéon adecuada.

- Segun UNE 58921: Instrucciones manejo PEMP:
- El manipulador ha de ser > 18 afios, recibir formacioén y ser instruido.

- El procedimiento de formacion dependera del tipo de PEMP y podra determinarse segun
disposiciones legales tanto por el fabricante como por el propietario o alquilador de la
maquina.

) FORMACION GENERICA PARA PEMP +

FORMACION ESPECIFICA PARA CADA MAQUINA

29
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4. ITINIERARIO FORMATIVO PARA EL EMPLEO DE UNA PEMP

Requisitos del IV Convenio del sector de la construccion:

Articulo 155. Contenido formativo para operadores de aparatos elevadores (20 h)

Tipos de maquinas y equipos, componentes principales. Grua torre, montacargas, maquinillo, plataformas
de elevacion moéviles, manipuladoras telescopicas, etc.

Aplicacion del plan de seguridad y salud en el uso de la maquina o del equipo de trabajo concreto.
Evaluacioén de riesgos en el caso de que no exista plan.

Protecciones colectivas (colocacidén, usos, obligaciones y mantenimiento).
Protecciones individuales (colocacion, usos, obligaciones y mantenimiento).
Formacion especifica del operador. Autorizaciéon de uso.

Senalizacion.

Utiles de la maquina o del equipo de trabajo.

Mantenimiento y verificaciones, manual del fabricante, caracteristicas de los principales elementos,
dispositivos de seguridad, documentacion, sistemas de elevacion, etc.

Verificacion, identificacion y vigilancia del lugar de trabajo y su entorno.

Conocimiento del entorno del lugar de trabajo (instalaciones de alta tension, limitaciones de cargay
alcance). Planificacion de las tareas desde un punto de vista preventivo.

Emplazamiento de la maquina o del equipo.
Actividades simultaneas o sucesivas. Interferencias con otras maquinas de la zona (gruas).
Protocolos de actuacion de los operadores en caso de interferencias.

:>7 + Protocolo de emergencia y evacuacion.

+ Carga y descarga de la maquina. Eslingado.

30
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5. MANIPULADORAS TELESCOPICAS UTILIZADAS COMO MEDIOS DE ELEVACION DE
PERSONAL.

+ Consideraciones especificas:

Zonas con firme muy irregular con
necesidad de traccion 4x4.

Permiten mas de 2 personas sobre la
cesta y mayor carga de herramientas y
materiales.

Comprobar en el manual de uso si esta
disenada para la utilizacion para
elevacién por personas.

Las maquinas no disefadas para esta
funcion admiten igualmente cesta porta
personas pero no disponen de
instalacion para su manejo desde
barquilla.

Obligatorio uso de arnés sobre barquilla.

Riesgo elevado en operaciones
complejas como paraguas de
micropilotes.

Riesgo de vuelco por traslacion con
pluma elevada y no alineada muy
elevado.

Riesgo de vuelco por conducciéon en
posicion offset y giro en 4 ruedas.
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